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TEKNIK OZELLIKLER

- Fark-Basing sensori

- Sicaklik-Nem sensorii

- Analog ¢ikis (gerilim, akim)

- RS485 ile modbus haberlesme
- 7-36V DC besleme

- 2*¥ 250V 5A role

- 2*16 karakter LCD

GENEL BILGI

Gentek Air, temelde iki basing arasindaki farki algilayan, sayisal haberlesmeli sensor
ile sicaklik ve nem bilgisini okuyarak ¢ikis veren bir cihazdir.

Uzerinde bulunan roleler; sicaklik, nem ve basing farkina bagl olarak istenilen
degere set edilir, ag-kapa yapilarak stirtilebilir.

Analog ¢ikis, 0-10V veya 4-20mA segilerek sicaklik, nem ya da basing

farkina bagh olarak ¢ikis alinabilir.

Modbus ile cihazdan sicaklik, nem ve basing farki okunabilir, roleler siiriilebilir,
analog ¢ikislar set edilebilir Ayrica anlik sicaklik, nem ve basing fark: displayden
okunabilir.

CiHAZ iCiN GORSEL BILGILENDIRME

1 - Basing sensorii ve borulari

2 - Sicaklik, nem baglant1 probu

3 - Power ledi

4 - Role Ledleri

5 - Pinheader

6 - Butonlar

7 - Roleler ve Besleme konnektorii
8 - Analog ¢ikis Rs485 konnektori
9 - Kablo rekoru (PG9)

10 - Sicaklik, nem algilama probu
11 - 16*2 Display

12 - Basing hortum girisi




ONEMLI UYARILAR !

- Basing sensoriine bagli i¢ hortumlara miidahale etmeyin ve yerinden ¢ikarmayin.

- Cihaza kesinlikle 7-36V besleme araliginda enerji veriniz.

- Analog ¢ikis boliimiinii okumadan analog baglantisin1 kurmayin!

- Analog ¢ikis alamiyorsaniz, ilk olarak analog ¢ikis ledine bakiniz, yanip soniiyorsa
baglant1 hatasi vardir. Bundan dolay: tekrardan baglanti yapilmalidir.

- Cihazda enerji yok ise, roleler pasif konumda kalacaktir (normalde agik).

Cihazda enerji var ise; roleler boliimiinde anlatildig gibi roleler siiriilebilir.

- Basing sensoriiniin auto-zero ayari kullanim sekline gore degisen siirelerde ara
ara yapilmalidir.

- Cihazin gerekli ayarlarini yapmadan analog ¢ikislari ve roleleri baglamayiniz.

- Cihazda birim degisikligi yapma ve yeni degerlere setleme kisa stireli hatalara
yol agabilir, gerekirse birim degisikligi cikislar sokiilerek yapilmalidir.

- Sensorlerden alinan 6l¢iim birimlerinin degistirilmesi durumunda, analog ve
réleler icin girilen set degerleri dl¢lim birimine gére olmalidir. Aksi durumda cihaz
stirekli olarak hata verir.

- Modbus haritasinda yer almayan veri istenilmesi durumunda adres hatasi
donecektir.

- Function 16 ile izin verilmeyen bir adrese veri yazilmasi durumunda, adres hatasi
doéneceginden bu veri dizini kaydedilmeyecektir. DPT_loock adres igeriginin

0 tutulmasi tavsiye edilir (yalnizca islem esnasinda degistirin).

HATA KODLARI
- Sicaklik, nem sensoriine veri gonderilemiyor.
- Sicaklik, nem sensorii cevap vermedi. *
- Sicaklik, nem sensori hatali veri. * *
- Basing sensorii liretim hatasy, * * * ¥ * % *
- Basing sensorii okuma yapamiyor.
- Basing sensorii tiretim hatasi.
- Basing dengesizligi hatasi.
- Sensor limit agimi.

* - Sicaklik, nem sensorii takil degil veya baglanti hatasi

** - S1caklik, nem sensorii asir: giiriiltiilii ortamda

*** _ Basing sensorti siirekli olarak 11, 12 ve 15 degerlerini veriyor ise ve ara sira
basing degeri vererek bunu yapiyor ise sensor iletisimi kopmustur.

* %% % _ Eger basing sensori sabit olarak belli bir deger veriyor ise ilgili hata
mevcuttur, siirekli hata degisiyor ara sira deger veriyor ise sensor yerinde yoktur
veya temazsizlik vardir. (Makul ifadelerle uyarilar igerisinede eklenmeli)




BAGLANTILAR

J5 tizerinde role 1, réle 2 ve cihaz besleme girisleri bulunmaktadir.

Rolel igin: j5 konnektorii, RL1 olarak isaretlenmis soldan iki baglanti
noktasina baglanmalidir.

Role2 igin: j5 konnektorii, RL2 olarak isaretlenmis ortadaki iki baglanti
noktasina baglanmalhdir.

Besleme(gii¢) icin: j5 konnektord, PS(power suply) olarak isaretlenmis sagdan
iki baglant1 noktasina baglanmalidir.

J4 tizerinde Modbus ve Analog ¢ikis baglantilar1 bulunmaktadir.

4-20mA Analog ¢ikis i¢in J4 konnektori, soldan 3. baglanti noktasindan
pozitif, soldan 2. baglanti noktasindan ise negatif olarak alinmahdir.

0-10V Analog ¢ikis icin J4 konnektori, soldan 3. baglanti noktasindan

pozitif, soldan 1. baglanti noktasindan ise negatif olarak alinmaldir.

RS485 Modbus baglantisi i¢in J4 konnektori, sagdan 1. baglanti noktasi
RS485-A, 2. baglant1 noktasi ise RS485-B olarak kullanilmalidir.

]7 konnektoriine sicaklik ve nem sensori takilir.

Bu baglanti noktasi yalnizca GENTEK taradindan saglanan sensére uyumludur.




FARK-BASING SENSORU

Gentek air cihazinda kullanilan fark-basing sensortii, askeri ve havacilik alaninda
hizmet veren partner firma tarafindan, medikal ve endiistri sektdriine sundugu
sensoOr serilerinden en hassas serisini, GENTEK’ e 6zel kilif ile tiretmektedir.

Basing sensori 25°C'de, %0.25 hassasiyet ile 6l¢iim yapmaktadir. Otomatik-Zero
ayari ile -20°C ile +80°C arasinda, %0.75 hassasiyet ile 6l¢tim yapmaktadir.

Bu hassasiyet iiretim tarihinden sonra 5 yil gegerlidir. 5 y1l sonrasi ise sensor
bakimi yapilmalidir.

OTOMATIK-ZERO AYARI

Otomatik-Zero ayari, kullanim durumuna gore degisen siirelerde cihazda olusacak
hata oranini minimize eder. Cihaza bir defa zero ayar1 yapilmasi yeterlidir. Enerji
kesilmesi durumunda ise cihaz Otomatik-Zero ayarini muhafaza edecektir.

Zero ayar1 kaymasi sadece ¢alisma siiresi ve basing araliklari ile alakali olup, farkl
durumlarda tekrari gerektirmez.

Otomatik-Zero ayar1 yapmak i¢in cihazin basing uglarini kisa bir hortum ile birbirine
baglanip 30sn beklendikten sonra(sayisal filtre 0 da iken 30sn olup her kademe
artisl i¢cin 30sn daha eklenmelidir.) zero butonuna basil tutularak ekrana “zero ayar1”
yazisi gelmesi beklenmelidir. Cihaz zero ayarini bitirene kadar kesinlikte hortuma

ve cihaza miidahale edilmemelidir.

Ayrica zero ayar1 modbus ile yapilabilmektedir. Bunun i¢in éncelikle modbus
haritasindan DPT_lock adresinden ilgili kilit agma degeri yazilir. Daha sonra

ise “Sensor zero” set adresine ilgili zero ayar1 degeri yazilarak cihaza zero ayari
yapilabilir. Zero ayar1 yapilirken cihaz elektriksel giirtiltii olmayan bir yerde
tutulmalidir. Eger cihaz pascal'da degil ise cihaz pascal'a alinip, seviye oturana kadar
beklemek gerekir.
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SICAKLIK, NEM SENSORU

Sicaklik ve nem sensorii %100 nem altinda ¢alisabilmektedir. Toz, partekiil,
damlacik(terleme) v.s. gibi etkenlere karsi koruma kilifl icermektedir. Sensér sayisal
haberlesmeli olup, 30m kablo ile hatasiz 6l¢iim yapabilmekte ve hata durumunda
bu hatay1 sayisal olarak algilayabilmektedir.

-40°C ile 125°C sicaklik araliginda ve %0 ile %100 nem araliginda ¢alisabilmekte ve
sicaklik-nem 6l¢timii alabilmektedir. -10°C ile 85°C araliginda 0.4°C hassasiyetle
sicaklik dl¢timii ve %0-80 araliginda %3 hassasiyetle nem 6l¢iimii yapabilmektedir.

SAYISAL FILTRE

Cihaz saniyede yaklasik 10 defa dl¢iim yaparak bu dl¢iimlere bagh bir sonug
cikarmaktadir. Hatalar1 engelleyebilme adina bu dl¢iimii bir sayisal filtreden
gecirmektedir. Sayisal filtre “0" segilirse sonuglar sadece hatalar1 engelleme adina
bir filtreden gegirilirken, daha biiylik se¢ilmesi halinde ise ¢evresel faktorlerin
etkisini azaltmak i¢in ge¢cmis degerlere daha bagimli bir filtreden gegirmektedir.
Filtre maximum 15 yapilabilir.

Sayisal filtre yalnizca Modbus ile ayarlanabilir, Modbus olmayan modellerde

belirtilmedigi siirece sayisal filtre “5" se¢ilmis halde gonderilir.*

*: Modbus olmayan modellerde filtreyi degistirmek i¢in sipariste belirtilmelidir.

DISPLAY

Cihaz sadece fark-basing i¢in iiretilmis bir versiyon ise 2*16 karakter lcd display
biiytik punto ve tek satir halinde ekranda basinci gosterir.

Sicaklik ya da nemden herhangi birisi dahil versiyon ise list satirda fark-basing, alt
satirda ise sicaklik ve nem gosterilmektedir.

Display olan modellerde butona bir kez tiklanarak basing birimi degistirilebilir.

6 farkli basing birimi bulunmaktadir.




ANALOG CIKIS

Cihazda Analog ¢ikislar yar1 universal olup, 4-20mA ve pozitif uglar ortak topraklari
akim ve gerilim

cikist icin farkhidir. Akim ¢ikisimizin zero degeri 4mA, span degeri 20mA olup gerilim
cikisinin ise zero degeri OV span degeri 10V'dur(*x). Uygun baglant1 bicimi asagida
gosterilmistir. Cihazin analog ¢ikislart modbush modellerde modbus ile, ilgili

4 adrese deger yazilarak ayarlanabilir. Pinheaderli modellerde ise asagida

gosterilen bicimlerde piheader ile analog ¢ikis se¢ilmis olmaktadir.

*x: analog ¢ikislar; Geilirimde max 12.5V akimda ise max 25mA olmak iizere
opsiyonel olarak istenilen degerlerle degistirilebilir.

UYARI'!

Cihazin en saginda yesil led 4sn araliklarla yanip soniiyorsa cihaz hatali baglanti
uyarisi vermektedir. * Akim ¢ikisindaki baglantilari kontrol edin, cihaz koruma
modunda oldugu siirece analog ¢ikis vermeyecektir.

KORUMA MODU

- Eger cihaz akim ¢ikisina alinmis ve higbirsey baglanmamis ya da gerilim okunmaya
calisiyorsa, cihaz baglanti hatasini engellemek i¢in koruma moduna alacaktir.

- Eger cihaz gerilim ¢ikisina alinmis ve ¢ikislarda herhangi bir kisa devre varsa
yada akim ¢ikisindan gerilim okunmaya ¢alisiliyorsa, cihaz baglant1 hatasini
engellemek icin koruma moduna alacaktir.




MODBUS iLE ANALOG GIKIS *

Modbus olan versiyonlarda analog ¢ikis sicaklia neme yada basing farkina modbus il
ayarlanabilir ve ¢ikis bigimi 0-10V ya da 4-20mA olarak Modbus ile segilebilir.
Analog ¢ikisin zero ve span degerleri Modbus ile set edilebilir.

- Modbus haritasinda analogl_status adresine;

50 yazilirsa analog ¢ikis pinheaderden belirlenerek basing olarak segilir,

100 yazilirsa analog ¢ikis basing olarak segilir,

250 yazilirsa analog ¢ikis sicaklik olarak secilir,

500 yazilirsa analog ¢ikis nem olarak segilir,
- Modbus haritasinda analogl_type adresine;

15 yazilirsa analog ¢ikis mA olarak secilir,

240 yazilirsa analog ¢ikis mA olarak segilir,
- Modbus haritasinda analogl_zero adresine;

Analog ¢ikisin minimum degerini verecegi deger * * girilmelidir.
- Modbus haritasinda analog1_span adresine;

Analog ¢ikisin maksimum degerini verecegi deger * * girilmelidir.
* Analog cikislar Modbus ile belirleniyorsa, set degerleri o anki él¢iilen birime
gore olmaktadir. (6rnegin: Cihaz tizerinde mbar cinsinden dl¢iim aliyosaniz
zero span ve set degerlerine yazdiginiz degerlerde milibar cinsinden
degerlendirilcektir.)
**: Bu deger integer olup min -32000 max ise +32000 olmalidir. Istenilen set
degerinin 10 kat1 yazilmadidir. (6rnegin istenilen zero degeri -15.2mbar max deger
ise 35.0mbar; bu durumda analogl_zero adresine -152, analogl_span'a ise
350 degeri girilmelidir. )
PINHEADER iLE ANALOG CIKIS *

Modbus icermeyen cihazlarda analog ¢ikislarin seviyeleri ve ¢ikis bicimi pinheader
ile belirlenmektedir.

Biitiin cihazlarda 4 Nolu pin on durumunda iken 0-10V ¢ikis, off durumunda

iken 4-20mA ¢ikisa setlenir.

i1k 3 pinin durumu cihaza gére degiskenlik géstermekte olup listeleri

asagidaki gibidir.

*: [stenilen analog cikis seviyesi listelerde yok ise opsiyonel olarak kullaniciya 6zel
konfigiire edilebilir.
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PIN HEADER-ANALOG-ZERO-SPAN DEGERLERI

Mod2 Mod3 Mod4

(W4 (W4 (W4
-100 pascal | ~g|s 0 pascal W s 0pascal @ 0pascal
[ H?2 0|2 02
+100 pascal ; +100 pascal 2 +250 pascal ; +500 pascal

ON ON ON

Mod6 Mod7 Mod8
0 pascal % § 0 pascal %;‘ 0 pascal % § 0 pascal
+1000 pascal M2 +1500 pascal [EJ2 +2000 pascal B2 +2500 pascal
| B CHl TH
ON ON ON

Zero ve Span degerleri istenilen araliklarda degistirilebilir.

Default degerler sensore gore degiskenlik gosterir. Satin alma esnasinda satis
temsilcisine istenilen Analog-Zero-Span degerleri mutlaka belirtilmelidir.

NOT: 4. Pin sadece mA ve Voltaj ¢ikisi i¢in kullanilmaktadir.

ROLELER

Roleler Modbus ile siiriilmelidir*. Modbus ile asagidaki bigimde siiriilebilir:
‘Modbus haritasinda rolex**_status adresine; 0 yazilirsa role pasif edilir, 1 yazilirsa
siirekli aktif edilir, 100 yazilirsa réle basinca bagl olarak siiriiliir, 250 yazilirsa réle
sicakliga bagh olarak stirtliir, 500 yazilirsa role neme bagli olarak strdliir.

‘Modbus haritasinda rolex**_set_value adresine; rélenin set edilecegi deger
girilmelidir, Bu deger integer olup +32000 ile -32000 aras1 degisir***. Girilmek
istenen set degerin 10 kat1 yazilmalidir, boylece noktadan sonra 1 hane hassasiyete
ulagilabilir***.

‘Modbus haritasinda rélex**_histerisis adresine; set degerinden yapilacak +- deger
(histerisis degeri) girilir. Bu deger integer olup +32000 ile -32000 arasi girilebilir***,
Girilmek istenen histerisis degerinin 100 kat1 yazilmalidir, bdylece noktadan sonra

2 hane hassasiyete ulasilabilir***.

‘Modbus haritasinda rolex**_NOC adresine; Roleleri normalde aktif(normalde kapali)
stirmek i¢in 1 yazilmaly, roleleri normalde pasif(normalde a¢ik) stirmek i¢in

0 yazilmali, Normalde agik olarak siirtiliirken set degerinin altinda réle pasif, set
degerinin tizerinde role pasiftir.




*: eger alinan cihazda Modbus yok ise sipariste roleli istendigi ve role degerleri
belirtilmelidir.

**: Role 1 i¢inx yerine 1, role 2 i¢in x yerine 2 diisiintilmelidir.

***; Set degeri integer olup min -3200.0 max ise +3200.0 olmali ve modbus ile verilen
degerin 10 kat1 olacak sekilde integer say1 gonderilmeli, histerisiz degeri max 320.00
min -320.00 olmal ve girilmek istenen degerin 100 kat1 olacak sekilde integer

say1 gonderilmelidir.

Ornegin: Sicakligin 80.0°C'de tutulmasi gereken sistemde rélel cikisi rezistansa
baglanmis olsun. Rélenin dmrii igin sisteme gore uygun histerisiz degeri girilmelidir.
Bunun i¢in 1.65°C uygundur. Bu sistemde, sicaklik azaldik¢a rezistansin agilmasi
gerekir. Bundan dolay roleler normalde kapali(normalde aktif) konumunda
siiriilmelidir.

Bu sistemi siirmek i¢in; Modbus ile Relay1_status adresine 250 degeri

girilmeli, Relay1 set_value adresine 800 girilmeli, Relay1 histerisis adresine

165 girilmeli, Relayl NOC adresine 0 yazilmalidir. Bu sekilde réle1'e baglanan
rezistans 81.65°C sicakligina kadar aktif kalip, sicaklik bu degeri gectiginde pasif
hale gelerek, sicaklik tekrar 78.35°C (80-1.65)'nin altina diistiigiinde aktif hale
gelecektir. Bu sekilde ortam sicakligi siirekli olarak 80+1.65°C 'de sabit tutulacaktir.

MODBUS

Cihaz RS485 tlizerinden modbus iletisimi kurabilir. Modbus haritasi ekte verilmistir.
Modbus ile roleler ve analog ¢ikis kontrol edilebilir, cihazin okudugu sensorlerin
birimleri ayarlanabilir, o birime gore 6lgiimleri okunabilir ve hatalar1 gozlemlenebilir.

MODBUS iLE DEGER OKUMA

Her sensér icin 4 adres ayrilmistir. i1k adres okunan deger, 2. Adres ilgili okumanin
birimi, 4. Deger (varsa) hata kodu, 3. Deger hata sayisidir.

Fark-Basing okuma;

press_value adresinden okunan degeri 10'a bdlerek anlik basing degeri bulunabilir.
press_br degeri 1 ise mbar, 2 ise bar, 3 ise pascal, 4 ise kilopascal, 5 ise psi, 6 ise inch
water biriminde okudugunu belirtir. Bu deger degistirilebilir.

press_er_count adresinde sensérden okumadan karsilasilan hata sayis1 bulunabilir.
press_er_type adresinde sensérden alinan en son hata kodu alinabilir.

Ornegin cihaz kilopascal okumak iizere ayarl ve okudugu deger -18.234 kilopascal,
Modbus adreslerinde okuyacagi degerler asagidaki gibi olacaktir:

press_value: -182 (unsigned 65354) , press_br: 4 olarak okunacaktir.




MODBUS HARITASI

Cihazserisi

1001-1999

Cihazin gentek kodlarinda
hangi seriye ait oldugunu
belirtir.

Cihazseri numarasi

1000-65000

Cihazin ait oldugu seri
icerisindeki seri
numarasidir. Cihazseriisi
ile birlikte serii numarasi
olusturur.

Modbus I.D.

Modbus iletisiminde
cihazin modbus adresi bu
bolgeye yazilmalidir.

RS485 baud rate

Modbus iletisimiigin
kullandigimiz RS25
protokolinin baud rate’i
buraya yazilmali.

0->600, 1->1200, 2->2400,
3->4800, 4->9600, 5-
>14400, 6->19200, 7-
>28800, 8-> 38400, 9-
>56000, 10->57600, 11-
>115200

DPTlock

0,0x00FF

Cihazi resetlemeye karsi
kilitler. Bu adrese Ox00FF
yazarak kilidi agabilirsiniz.

Sensor zero set

0,0x00FF

Cihazin zero ayari yapmasi
icin kilidi agarak buraya
OxO00FF yazmalisiniz.




MODBUS HARITASI

Factoryreset

Cihazi fabrika ayarlarina
dondirmekigin kilidi
acarak burayada OxOOFF
yazmalisiniz

Sensor filtre

Cihazin okudugu veriyi
sokacagi filtre seviyesini
belirlersiniz.

Relayl status

0,1,100,250,500

Rolel’insetstrulecegi
bagimhhgi segilir.

0-Kapali, 1-Agik, 100-
Basing farki, 250-Sicaklik,
500-Nem

Relayl setvalue

+/-32000

Rélel’in set edilecegi
degerin 10 kati
yazilmalidir.

Relayl histerisis

+/-32000

Réleliginsetedilen deger
icin +-tolerans degeridir,
istenen degerin 100 kari
yazilmalidir.

Relayl NOC

0:r6lel Normalde agik
suralir; 1:rélel Normalde
kapalh strulir

Relay2 status

0,1,100,250,500

Role2’in set sirilecegi
bagimlihgi segilir.

0-Kapali, 1-Agik, 100-
Basing farki, 250-Sicaklik,
500-Nem

Relay2 setvalue

+/-32000

Role2’in set edilecegi
degerin 10 kati
yazilmalidir.




MODBUS HARITASI

Relay2 histerisiz

T YOI QD aiP NINGNO NN
icin +-tolerans degeridir,
istenen degerin 100 kari
yazilmalidir.

Relay2 NOC

0:role2 Normalde agik
sarilur; 1: réle2 Normalde
kapali suralir

Analogout status

0,1,100,250,500

Rélel’in setsurulecegi
bagimlihg segilir.

0-Kapali, 1-Agik, 100-
Basing farki, 250-Sicaklik,
500-Nem

Analogout type

0: Analog out mAsegcilir;
1: Analogout Vsegilir

Analogout zero val

Analogcikisin zero degeri
girilmelidir.

Analogout span val

Analogcikisin span degeri
girilmelidir.

Press Value

Olgiilen fark-basing degeri
10'a boélindr.

Press birim

Olgiilen degerin brimi

1:milibar,2:bar,3:Pascal,4:
kilopascal,5:PSl,6:inch
H20

Press error count

Cihazin basing dlgiminde
aldigi hata miktar

Press error code

Basing 6lgimiinde en son
alinan hata kodu




MODBUS HARITASI

Temp Value

+/-32000

Olciilen sicaklik farki
degeri, okunan degeri 10'a
bolinuz

Temp brim

Olgiilen degerin birimi 1:
Celcelius, 2: Fahrenheit, 3:
Kelvin

Temp error count

Cihazin sicaklik 6lgiminde
aldigi hata miktari

Temp error code

Sicaklik 6lgimiinde en son
alinan hata kodu

+32000

+/-32000

Olgiilen nem farki degeri,

okunan degeri 10'a
boliniz

Humudity brim

Humudity error count

Cihazin nem 6lgliminde
aldigi hata miktari

Humudity error code

Nem Olgiminde en son
alinan hata kodu
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